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1 CARACTERIZAÇÃO DA DISCIPLINA

Disciplina optativa

2 PERÍODO

2013/1

3 CARGA HORÁRIA

72 horas aula

4 PRÉ-REQUISITO

EEL 7063 - Sistemas de Controle

5 PROFESSORES

Prof. Antonio José Alves Simões Costa.
Prof. Aguinaldo Silveira e Silva.

6 OBJETIVOS

Aquisição dos fundamentos das técnicas de análise e projeto de sistemas de controle multi-
variáveis usando a teoria de controle moderno e introdução ao controle não-linear.
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7 EMENTA

1. Análise no espaço de estados. Representação no espaço de estados. Variáveis de estado.

2. Realizações canônicas. Controlabilidade e observabilidade. Formas canonicas de contro-
labilidade e observabilidade.

3. Controle modal e controle quadrático. Fundamentos e aplicações.

4. Observadores de estado.

5. Filtro de Kalman.

6. Sistemas não-lineares: conceitos básicos e fundamentos matemáticos.

7. Conceitos de estabilidade e teoria da estabilidade de Lyapunov. Funções definidaas em
sinal. Funções de Lyapunov.

8. Soluções peŕıódicas, ciclos limites e funções descritivas.

9. Introdução ao controle não-linear: controle linearizante, controle a modos deslizantes e
outras técnicas de controle não-linear.

8 RECUPERAÇÃO DE PROVAS

No caso de não comparecimento a provas, a documentação deve ser encaminhada diretamente
ao EEL, que determinará o direito de realização de prova de recuperação. Se a decisão for pela
realização de prova, esta será em data a ser fixada, e seu conteúdo levará em conta o maior
tempo para estudo e o conhecimento da prova regular por parte do requerente.

9 AVALIAÇÃO

Para ser aprovado, o aluno deverá satisfazer os seguintes requisitos:

1. obter a média aritmética das duas avaliações regulares maior ou igual a 6,0 (seis);

2. obter freqüência igual ou superior a 75% nas aulas teóricas da disciplina.

No caso da não aprovação através das provas regulares (item 1 acima), o aluno terá o
direito de fazer uma prova de recuperação no final do peŕıodo, versando sobre todo o conteúdo
da disciplina em questão. A nota para a aprovação nesta condição será a mesma exigida no item
1, sendo calculada pela média aritmética da média das avaliações regulares e da nota obtida
na prova de recuperação. A prova de recuperação estará aberta apenas àqueles que obtiverem
média igual ou superior a 3,0 (três) nas provas regulares (item 1) e contarem com freqüência
suficiente.
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